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Vectores 

Funciones trigonométricas: 
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Teorema del coseno: 
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Teorema del seno: 
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Componentes de un vector: cosFF
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Formas de expresar un vector: 
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Suma de vectores por componentes: 

 xx
FR   yy

FR  22

yx
RRR   xy

RRtg 1  

Estática 

Primera condición de 

equilibrio:   0F  (vectorial)   0
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Momento de fuerzas:     senrF      r: distancia desde el punto de aplicación de la fuerza 

al centro de giro.    

: ángulo entre la fuerza y la distancia 

Segunda condición de 

equilibrio: 
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 Fuerza de Fricción 𝐹𝑟 =  𝜇 𝑁 

Cinemática 
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Caída Libre (a = cte): 
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Movimiento Circular Uniforme (w = cte):                       

wT /2  Tf /1  TRv /2  Rwv   tw /  

Dinámica 

Segunda Ley de Newton:   amF
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Movimiento circular: 
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Trabajo y Energía 

Trabajo de una fuerza cosxFW   

Energía Cinética: 
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Energía Potencial Gravitatoria hgmE
p
  

Energía Potencial del Resorte: 
2
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Conservación de la energía: 

Frrfpfcfropoco
WEEEEEE       (WFr: Trabajo fuerza de rozamiento) 

 


