FISICA BASICA

Vectores

Funciones trigonométricas:

B cateto opuesto COSg = cateto adyascente tag = cateto opuesto
hipotenusa hipotenusa cateto adyascente
Teorema del coseno: Teorema del seno:

a b c

c? z\/a2 +b*+2abcosa (+ suma/— resta) _ _
sena  seng  seny

Componentes de un vector: F, =F cosa F, =F sena
Formas de expresar un vector:
F=F i+F j dangulo: a =19~ F /F, médulo: F = |F? + F}

Suma de vectores por componentes:
R =2F R, =2F, R=\R; +R/ a=t9" R, /R,

Primera condicion de Z E=0 (vectorial) z F =0 Z |:y -0

equilibrio:
Momento de fuerzas: 7=F rsena r: distancia desde el punto de aplicacién de la fuerza

al centro de giro.
o: angulo entre la fuerza y la distancia

Segtu.lda} condicion de Zf =0 | Fuerza de Friccién Fr=uN
equilibrio:

Cinematica
M.R.U. (v = cte): X=x,+vt X=Vt
M.R.U.A. (a = cte):

V. =V, +at X=X +V t+pat® v;i=v.+2a(x—x,) X:Vf+V°
2
Caida Libre (a = cte):
V. +V
vV, =v, +gt h=h +v t+%gt> vi=v.+2g(h-h) h= f2 °
Movimiento Circular Uniforme (w = cte):
T=2nlw f=1/T v=27zRIT v=wR w=4/t
Segunda Ley de Newton: >F=ma > F,=ma, > F, =m a
_ V& v’
Movimiento circular: Z F=ma_ a, = E tg @ = —— (peralte)
Trabajo y Energia
Trabajo de una fuerza W =F xcosa
Energia Cinética: E. =%mv’
Energia Potencial Gravitatoria E,=mgh
Energia Potencial del Resorte: E =%kx’

Conservacion de la energia:
E,+E,+E,=E; +E,+E, +W_  (Wr: Trabajo fuerza de rozamiento)




